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Nom
de |a liaison

Encastrement
oufixe

0 degré de liberté

0 translation

0 rotation

e

1 degré de liberté

0 translation

1 rotation Ry

Glissiére

1 degreé de liberté

1 translation Ty
0 rotation

Helicoidale

1 degré de liberté

1 translation
et 1 rotation
conjuguees
Ty =p-Ry

p: pas de ['hefice

Pivot-glissant

2 degrés de liberté

1 translation Ty
1 rotation Ry

. Exemple

—

Liaisons simples

! H7/p6

~ Représentation plane -

RH : hélice a droite
LH : hélice & gauche

oo

Symbole admissible

: Sy;ﬁ'bgle

* ' Perspective
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Nom : ; :
de la liaison Exemple e
Fastaloal) Reptesentatlon plane
Spérique L
a doigt

—~0—

2 degrés de liberte

0 translation
2 rotations Ry, Rz

Rotule

ou sphérique

3 degrés de liberté
0 translation

3 rotations Ry, Ry, Rz

Appui-plan

3 degrés de liberté

2 translations Ty, Ty

1 rotation R; !
Sphere-cylindre.

ou
linéaire-annulaire -

4 degrés de liberté
1 translation Ty

3 rotations Ry, Ry, Rz

Rectiligne

4 degrés de liberté

k!

/2 touches

2 translations Ty, Ty

2 rotations Ry, Rz Bphériques

Spheére-plan _ <

ou i '

ponctuelle : S T

5 degrés de liberté % 52 s
egres de liberté A A,
: W il

] y

2 translations Ty, Ty I,_f-" 1 touche

3 rotations Ry, Ry, Rz sphérique

Perspective

"‘|"', R X
. )
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S

mboles Complémentaires

~ Désignation

Symbole.

Base ou solide
de référence

Arbre

Liaison fixe
de composants
avec un arbre

Levier
“de renvoi.

Reglage
-angulaire

Liaison hélicoidale
débrayable

>
Tige L SR
Solide de jonction e

Came a rainurer

s

Ty

Force de pression

Roue cylindrique _'Rouq'flexible_ i
| e Sia
: N\ \] I. d S
Roue conique S — :rzmle e transmission
: : / L

Force de pression

| |
— I T ! T
A b
. T o e
e

Force de pression
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Transmissions par engrenement

Type'fde. dentures”

intérieure

..ROUE'étjenti.j.i.*e.. 5:. } @ “ % } : %

Roue conique

i Vis.s.ansfin'. | . . @ i Q %

ol piisssle ey

Transmissions par poulies et courroies

'Rf’_l{e_ﬁ'dﬁnmre : i Droite Hélicoidale = Chevron
extérieure G : : i AR et

Spirale

"~ Typedecourrole

par courraie
{symbole géneéral)

T L | iRendelio %) 'Cra_n_téé__' :

&) &)

_3'\_/_\_/'

- Liaison avec I'arbre

Poulies étagées | =

*Indication éventuelle du type de courraie. *S'iln'y a pas d'ambiguité, la croix peut étre omise,

= T T T Plate ——  Trapézoidale
Transmission : \l\"fj— @ e . p : I V
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Transmissions par roues dentées et chaines

i I

par chaine

(symbole général)
S e _q__F)

.. ‘Dents

* Indication éventuelle du type de chaine.

Accouplements — Embrayages — Coupleurs — Freins

Rouleaux

- Type de chaine

[ \:_ (. Ma_illqn;__':__'_ : i

Accouplement Embrayage

{(symbole .:.: —{ I— {symbole S —

‘général) général)

e _ Embrayage o
Accouplement H i i
g : ——* )|&— amémesens | —
rigide i it

g S “demarche

o

|
1

Accouplement Embrayé'ge”: '
‘compensateur —T= Cl—— ~adeux sens.
de dilatation ‘de marche

d
.

Acc_ouplei_u_ém A e co“‘P‘eur
e o ndagl - WB

Iﬂ - iﬁl

ointdecardan < PH- | PEE

Couleur
‘automatique

- Embrayage
Cafriction
centrifuge

. .R'o'ue'l_i._b.'_re o

 Accouplement

limiteur =

 de couple

Frein =
. (symbole =
Cgénéral)

Source des tableaux : Guide du dessinateur industriel - éditions Hachette
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